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Rcrcrapport - AAIEP 19tO

Karl-Erík A¡zê^

Under tiden l4/4 - 19141986 besökte jag Southa.mpton, England fõr att medverka i
I'st International Conference on Applications of Artiûcial Intelligence in Engineering
Practice. Detta âr en AI konferens mer inriktad på, applikationer ãn på grundforskning,
vilket verkade lor¡ande eftersom'rena' AI konferenser har en tendens att bli alltfõr
ûlosoûska. Konferensen riktade sig till hela "engineeringl området och blev dã¡{õr
väldigt bred. Arrangðrer av konferensen var fhe Computational Mecha¡ics Institute,
ett engelskt-amerikanskt a,ff?i,rsdrivande forskningsinstitut med starka kopplingar till
University of Southa.mpton. Detta institut försörjer sig på att silja programrra¡a
för Boundary Element Anaþis sa^mt på att anord¡ra konferenser och att ge ut
tidskrifter. Konferensen sponsrades dessutom av US Arny Research, Development
And Standardisation Group, [,ondon, UK, GTE Laboratories [nc., MA USA,
Schlumberger-Doll Research, Connecticut, USA och The Institute of Mechanical
Engineers, London UK.

Sj?iltra konferensen varade fyra dagar, tisdag till fredag. Den rar uppdelad på som
mest tre parallella sessioner. Totalt innehöll konferensen 28 olika sessioner fördelade
efter ä^m.nesområde enligt följ ande.

Knowledge Representation
Robotics
Natural Language
Probability
Design Methodologies
Constraints
Mechanical Engineering
Tools/Techniques
Civil ftngineering
Electrical Engineering
General Engineering
Ideas

I st.
2 st.
2 st.
I st.
2 st.
I st.
4 st.
3 st.
5 st.
2 st.
4 st.
I st.

Som fra,mgår hade konferensen en viss slagsida åt maskinteknik och väg- och
v¿ttenteknik. Dessutom hölls tre stycken inbjudna füredrag av Job¡ Gero, R. Moore
och R. Poppelstone samt två paneldiskussioner. Professor John Gero, arkitekt från
Sydne¡ Australien, talade allm?int om Knowledge'based design systems. Dr. R.
Moore från Lisp Machine Inc. pratade om PICON och Professor R. Poppelsto*e från
University of Bdinburgh pratade om Engineering Design Support Systems. Amnen
för paneldiskwsionerna var F\rture of AI in engineering industry och Expert systems
in network management. Deltagarantalet på, konferensen va,r ca- 200, huvudsa,kligen
fÉn USA.

De füredrag som va,r av mera reglerteknisk natur va¡ CODEJC A Coding Brpert
for Progra,mmable Logic Controllers av Jozsef Vancza från Computer and Automation
Institute, Hungarian Academy of Sciences. I detta arbete anv'a¡des Prolog fiSr
automatisk generering av PLC prograrn. Professor Paul Nolan från University College,
Galwa¡ lrland presenterade tvâ artikla¡. I An Intelligant Assistant for Control System
Design anv?indes ett OPS liknande ocpertsystem fõr blockdiagranfiSrenkling och så
småningom oclså fär desiga av lead-lag nät. I a¡tikeln AI Flame Based Simulation



in System Dyna.mics beskrevs hur man eventuellt kunde använda AI teknik lör
kombinerad diskret och kontinuerlig simulering. Professor Gilmer Blankenship från
University of Maryland beskrev det arbete de har giort tills¡mma.ns med INRIA
i MACSYMA fõr olinjãr frlterdesign i artikeln An E:çert S¡ætem for Control and
Signal Processing with Automatic Fortrzn Code Generation- Det a¡bete som hade
mest gemensa,mt med det vi gõr r¡ar det som presentemdes av D.E. Reynolds från CCL
i Canbridge, UK. I artikeln AI applied to Real Tîme Control: A Case Study anvãndes
AI tekuik, speciellt plan scripts, fõr dyna,misk positionering av fartyg. Slutligen bidrog
jag själv med artikeln Expert Systems for Process Control dãr jag beskrev vårt
Expertregleringsprojekt. Denna artikel finns också, tiilgã,nglig som internra¡rport från
Instituti onen fär Reglert eknik, CODEN :LUTFD2/TFRT-731 5.

Under konferensen hade jag bl.a. givande samtal med M. Kataja,ma,ki från Nokia
i Finland om fõr och nackdelar med att anvãnda Symbolics jãmfõrt med Apollo fõr
att köra Lisp. Jag knõt också konta.ker med G. Blanlenship, Univ. of Maryland, A.
Sulem, INRJA och Roa¡ Fjellheim, Computas Norge.

Som s¡.mmanfattning kan s?igas att konferensen rar mycket bred och med
stor kvalitet$ràriation. Min medverl"att pâ konferensen möjliggiordes genom ett
resestipendium frå,¡l Bo Rydins Stiftelse, SCA och genom a.nsl¿g från STU, kontr¿kt
8&3084. Konferensproceedinp ffnns tillgãnglig¿ på Instïtutionen fõr Reglerteknik. De
bestär av tvâ brmdna volymer pä sa,mmanlagt 1200 sidor utgivna av Springer-Verlag,
ISBN 0-905451-47-3.
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